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1. EMENTA 
 
Estudo de espaços vetoriais, transformações lineares, autovalores e autovetores. 
 
2. OBJETIVOS 
Familiarizar o aluno com o pensamento matemático, indispensável ao estudo das ciências. Introduzir o 
aluno em técnicas e resultados importantes da Álgebra Linear, possibilitando a sua utilização em outras 
e em estudos avançados. 
 

3. CONTEÚDO PROGRAMÁTICO 
1.  Matrizes  
     1.1. Operações com matrizes. 
     1.2. Escalonamento de matrizes. 
     1.3. Determinante. 
     1.4. Inversão de matrizes. 
2.  Sistemas Lineares 
     2.1. Resolução de sistemas lineares via escalonamento. 
     2.2. Regra de Cramer. 
3.  Espaços Vetoriais 
     3.1. Espaços vetoriais reais. 
     3.2. Subespaços vetoriais. 
     3.3. Dependência e independência linear. 
     3.4. Base e dimensão. 
     3.5. Mudança de Base. 
4.  Transformações Lineares 
     4.1. Definição. 
     4.2. Núcleo e Imagem. 
     4.3. Isomorfismos. 
     4.4. Matriz de uma transformação linear. 
5.  Operadores Diagonalizáveis. 
     5.1. Autovalores e autovetores. 
     5.2. Polinômio característico. 
     5.3. Diagonalização de Operadores. 


